Spectro-pointer

Alignement optique-mécanique principal et sa mise au point :

1. Pour l'alignement optique de la premiere caméra-guide (pointeur), on doit
choisir une source lumineuse fixe, par ex. un réverbere, a la plus grande
distance possible.

Dans le présent cas, comme il s'agit d'un alignement optique a l'intérieur d'un
batiment, nous utilisons un led bleu de haute luminosité, aune distance
approximative de 30 m.




2. Viser avec le télescope, jusqu'a ce qu'on puisse voir, grace au miroir du
colimateur, que le faisceau lumineux forme bien un cercle a I'entrée de la fibre

optique, sur le plan focal du colimateur.
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3. Vérifier que le signal d'intensité de la signature optique du led bleu atteigne
le niveau maximum sur I'échelle de mesure.
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Lors des étapes suivantes, toujours vérifier que le signal se maintienne au méme
niveau, car il est le principal indicateur de référence pour un bon alignement

optique.

4. A l'aide des 3 vis de réglage qui soutiennent la base de la caméra-guide
(pointeur), amener la croix rouge du viseur au centre géométrique de la source
lumineuse.
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Interface graphigue montrant I'image du viseur.

5. Alignement de la caméra-guide du colimateur.
Mettre manuellement le colimateur en position verticale.

Le colimateur peut étre dans n'importe quelle position, mais cela change le
sens de rotation des moteurs et doit alors étre corrigé par le software.
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Il est possible d'aligner la croix rouge sur I'entrée de la fibre optique de deux
manieres différentes :

a) Mécanique (en effectuant les réglages de position de la caméra)

b) Par software (en modifiant les coordonnées X, Y des pixels de référence)
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